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Teknowell MFR-403-MB gesitli ulusal standartlara uygun ok islevli
bir sebeke izleme rolesidir. Sebeke ile paralel calisan yenilenebilir
enerji sistemleri ve jenerator uygulamalarinin yasal gereksinimlere
uygun olarak emniyetli ve glvenilir galismasini saglar. Sehir
elektrik sebekesini strekli izleyerek olagan disi olaylari tespit eder
ve kayit altina alir. Olagan disi durumlarda Enerji santralini
otomatik olarak sehir sebekesinden ayirir. Olagan disi durum
ortadan kalktigl anda enerji santralini tekrar sebekeye baglar.

YARDIMCI
BESLEME

18-36 VDC (Standart Uretim)

18-270 V AC/DC
(Siparis Sirasinda Belirtilmeli)

Yardimci Besleme Aralig

Nominal Gug Tuketimi 2W

Maksimum Gug Tiiketimi 4W

TENKIK
BILGILER

STANDARTLAR
DIREKTIFLER

Standartlar/Direktifler TS EN 60255-26TS EN 61010-1

Elektromanyerik Uyumluluk
(EMC Directive)

Algak Gerilim Direktifi

(Low Voltage Directive)

TS EN 60255-26

TS EN 61010-1

¥ 4 Adet ayarlanabilir dijital giris

« 2 Adet Referans Gerilimi Bagimsiz SCADA girisi

« 3 Adet ayarlanabilir réle ¢ikisi

¥ 1 Adet Generat6ér Durum Bigisi icin dijtal giris

¥ Son 30 olay kaydi ve zaman bilgisi

« Yiksek 6l¢tim dogrulugu(True RMS)

 Surekli ve kesik mod secimi

« Tek faz ve ¢ faz voltaj ve frekans izleme

 Yiksek Kontrastl OLED Ekran

¢ Kullanici dostu arayiiz

& Standart ray montaja uygun

& Ayarlanabilir salter bekleme zamani(switch on delay)

« Modbus RTU haberlesme protokolii destegi

& Dusuk/Yiksek Gerilim(ANSI 27/59)

 Dusuk/Yiksek Frekans Korumasi(ANSI 81)

& ROCOF, Vector Shift (81R) ve Average Voltage
Uavg (59) Korumasi

 Acma Devresi Denetimi (74TCS)

¥ 59Vo Residual Voltage (Artik Gerilim)

¥ Diisiik Gerilim Bobini Korumasi (Role DGA Modu)
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GENEL
BILGILER

Boyut 105 x 86 x 58

Montaj Ray Tipi

Agirlik 0330 kg

Galisma Sicakligi 20/70°C

Saklama Sicakligi -20/70°C

Koruma Sinifi(Kasa) P20

Koruma Sinifi(Klemens) P20

Solar
Devre Kesici
Sistemleri

Generator
Devre Kesici
Sistemleri

Bina GES
Devre Kesici
Sistemeri




| TEKNIK BILGILER

DIJITAL
GIRIS

Dijital Input Sayisi

4

VOLTAJ VE FREKANS
oLcUMU

Olgum Girisleri

3Faz 1N6tr (L1,L2,L3,N)

Tip

24vDC

Olgum Tipi

True RMS

Tetikleme Tipi

Voltajsiz, Sinyal Kaynagi VR

Olgim Araligi Faz-Notr Voltaj

10-500VAC

IN1-VR Girig-1

Salter (TMS) Konumu

Olgim Araligi Faz-Faz Voltaj

20-860V AC

IN2-VR Giris-2

Trip

Olgim Araligi Frekans

35-65 Hz

IN3-VR Girig-3

Acil Stop Konumu

Dogruluk Voltaj/Frekans

<£1%/<20.1%

IN4-VR Girig-4

Reset

DIJITAL
CIKIS

Dijital Cikig Sayisi

4

Voltaj Koruma Fonksiyonlari

Yiksek gerilim U> ve U>>
Disiik gerilim U< ve U<<

Maksimum Voltaj/Akim

277VAC/ 10A

Mod

Surekli veya Kesikli

Frekans Koruma Fonksiyonlari

DOGRULUK

Voltaj Olgtimii

Yiiksek frekans F> ve F>>
Dusuk gerilim F< ve F<<

<t1%

Role R1

Salter Agma-Kapama Rélesi

Frekans Olgtimii

<+01%

Réle R2

Salter Agma-Kapama Rélesi

Role R3

Salter Agma-Kapama Rélesi

Tepki Suresi
(Sebekeden Ayirma)

<100 ms

Omir

10° Déngli

Reserve Out (RO+/ RO-)

Tip

Yazilimsal cihaz kilitlenmesinde

24VDC gikis saglar.

OLED Ekran

Boyut

2.41Inch

Cozunarlik

128x64

KONTROL
YONTEMI

OLED Ekran 4 Adet Fiziksel Buton
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T™MS on
TMS Komutu icin Ayarlanan Gecikme Zamani

Meniye Giris Butonu

Cihaz Durum Isigi

Meni Yon Tusu ve Deger Artirma Butonu
TMS Pozisyon Durum Isigi

Meni Yon Tusu ve Deger Azaltma Butonu

Modbus Haberlesme Isigi

Menude Geriye Gitme Butonu
Hata Durum Isigi
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Saniye Basildiginda Alarm Metnustne Giris Butonu
MFR-403-VIB

rip Durumu (Varsayilan Input, Trip)
TMS Pozisyon Bilgisi (Varsayilan Input, Geri Besleme )

Dijital Cikis Durumlari

Referans 1 ¢ikisi +24Vdc.
Referans 2 gikigi +24Vdc.
Input 1, geri besleme / TMS Pozisyonu igin kullanilir(VR-IN1), Varsayilan.
Input 2, Trip (kagak akim vs.) igin kullanilir(VR-IN2), Varsayilan.
Input 3, Acil stop butonu igin kullanihr(VR-IN3), Varsayilan.
Input 4, Reset, Acil Stop uyarisini kaldirmak icin kullanilir(VR-IN4), Varsayilan.
Jenerator kontak uglari.
Olasi yazilim kilitlemesinde 24VDC cikis uglari.
Yesil renk (Blink), role calisma durumunu gosterir.
Yesil renk (Sabit), TMS$'nin kapali oldugunu gosterir.
Turuncu renk (Blink), modbus haberlesmenin aktif oldugunu gosterir.
Kirmizi renk (Sabit), hata oldugunu belirtir.

Girig XS2(Uzak Agma)
Girig Gen (Jenerator)
Rocof
Vector Shift §
Average Voltage
27-1 U<U1 LB

27-2 U<U2

Olgimler 59-1 U>U1

59-2 U>U2
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Role Cikisl, (R1 R2 R3)

81-1 F<F1
81-2 F<F2
81-1 F>F1

81-2 F2F1




I YAPILANDIRMA PARAMETRELERI

Yapilandirma

Parametre Varsayilan
Olanaklan

Agiklama




Yapilandirma

Yiksek Frekans 1. Kademe(UF>)

Menii Parametre Varsayilan Olanaklan Agiklama
Yuksek Gerilim 2. Kademe A¢gma(ANSI
Deger iz = 59-2) garpanini belirtir. Nominal voltaj
Yiiksek Gerilim 2. Kademe ile carpilir.
(ov>>)
[Aktif/Pasif] Diisiik Frekans 1. Kademe Acma(ANSI
Gecikme Zamani 0.2Sn 0.600s 59-2) bekleme stresini belirtir.
Dustk Frekans 1. Kademe Agma(ANSI
Deger 47 Hz - 81 F<) degerini belirtir.
Dusuk Frekans 1. Kademe(UF<)
[Aktif/Pasif]
: Dusuk Frekans 1. Kademe A¢cma(ANSI
Gecikme Zamani 0.55n 0-600s 81 F<) bekleme siresini belirtir.
Dusuk Frekans 2. Kademe Agma(ANSI
Deger 45 Hz - 81 F<<) degerini belirtir.
Dustk Frekans 2. Kademe(UF<<) o
. X Duslk Frekans 2. Kademe Agma(ANSI
[Aktif/Pasif] R
81 F<<) bekleme suresini belirtir.
Gecikme Zamani 0.2 Sn 0-600s

Yiksek Frekans 1. Kademe Agma(ANSI
81 F>) degerini belirtir.

[Aktif/Pasif] Yiiksek Frekans 1. Kademe A
. . ¢ma(ANSI
Gelime Zmel B5sm 03 81 F>) bekleme siresini belirtir.
Deger 52 Hz Yuksek Frekans 2. Kademe Agma(ANSI
Yiiksek Frekans 2. Kademe : 81 F>>) degerini belirtir.
(UF>>) =
[Aktif/Pasif] : ) Yuksek Frekans 2. Kademe Agma(ANSI
Gecikme/zaman| 025 Oel0 81 F>>) bekleme suresini belirtir.
Deger 0.5 Hz - ROCOF (Frekans degisim hizi) degerini
belirtir.
Rocof
[Aktif/Pasif] ROCOF (Frekans degisim hizi) bekleme
Gecikme Zamani 1Sn 0-600s suresini belirtir.
Vector Shift Detection (Vektor Kaymasi)
Deger 9° 2.0°- 65.0° degerini belirtir.
Vektor Kaymasi(VS)
[Aktif/Pasif] Vector Shift Detection (Vektor Kaymasi)
Gecikme Zamani 15n 0-600s bekleme stiresini belirtir.
Kesici konum bilgisinin normalde agik mi
Geri Besleme (IN1) Girig 1 NO NO/NC/Pasif kapali mi oldugunu belirtir. NO, NC veya
Pasif segilebilir.
‘ Trip bilgisinin normalde agik mi kapali mi
Trip (IN2) Giise NO NO/NC/Pasif old.uéu‘n.u belirtir. NO, NC veya Pasif
segilebilir.
Acil stop bilgisinin normalde agik mi kapali
Acil Stop (IN3) Girig 3 NO NO/NC/Pasif mi oldugunu belirti. NO, NC veya Pasif
#segilebilin
Rest bilgisinin normalde agik mi kapali
Reset (IN4) Giris 4 NO NO/NC/Pasif oldugunu belirtir NO, NC veya Pasif

segilebilir.



Yapilandirma

Menii Parametre Varsayilan Olanaklar

Agiklama

Olasi yazilim kilitlenmesinde 24VDC
RO+/RO- Cikis NO NO cikig verir. (Bu parametre kullanici
tarafindan degistirelemez)

Jeneratér kontak bilgisi icin kullanilir. Jenerator
devredeyken tretim santralinin devreye
girmesi engellenir. (Bu parametre kullanici
tarafindan degistirelemez)

Jenerator Kontaklari (E1-E2) Girig NO NO

‘Kesici Uzak Agma’ komut bilgisinin
XS2 NO NO/NC normalde agik mi kapali mi oldugunu

belirti. NO veya NC segilebilir
Uzak Agma/Uzak Kapama

[Aktif/Pasif] ‘Kesici Uzak kapama’ komut bilgisinin
XS1 NO NO/NC normalde agik mi kapali mi oldugunu
belirtir. NO veya NC segilebilir
Role 1: Kapama T. Acma Tetlk. R}, R2, R3 ro[e glklsllanlmn !\a“ngl moda
ol e, Ralled - - Tl 2 A T Kapama Tetik gore calisacagini belirtir. Bittin roleler
Gle 1, Role 2, Role Cikis Kontrolt o 3: P:sif . Surekli icin ‘Agma Tetik, Kapama Tetik, Stirekli,
. DGA/Pasif Pasif, DGA’ secilebilir
Modbus ID Modbus ID 1 1-255 Cihazin Modbus adresini belirtir.
Cihazin gerilim 6lgim metodunu
. ) . belirtir.
Faz Kontrol Durum Pasif [Aktif/Pasif]

Pasif=F-N: Faz- notr arasi 6lgimdur.
Aktif=F-F: Faz- Faz arasi 6lgimdyir.

¥/ “ESC”tusuna 3 saniye bosunca basinca alarm sayfasina
gidilir.

V' Sistemde olusan hatalar geldigi zaman ile beraber
kaydedilir.

¥/ Alarm sayfasinda son 30 kayit hatasi géziikdir.

r—
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¥ Meniiye girmek istediginizde otomatik olarak karsiniza
gelen bir koruma eylemidir. Bu ekranda 4 haneli bir pin
kodu girmeniz gerekmektedir.

V/ Sifre varsayilan olarak “0.0.0.0"dir. Degistirmek icin men(i
icerisinden “Sifre Belirle” secenegiyle sifrenizi tekrar
degistirebilirsiniz.
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Ul</U2</U3< (UV<)

Birinci kademe dusuk gerilim hatasi (Fazl, Faz2, Faz3)

Ul<</U2<< /U3<< (UV<<)

ikinci kademe duistik gerilim hatasi (Fazl, Faz2, Faz3)

U12</U23</U13< (UV<)

Birinci kademe dusuk gerilim hatasi (Fazl-2, Faz2-3, Faz1-3)

U12<< /U23<</ U13<< (UV<<)

ikinci kademe dusuk gerilim hatasi (Faz1-2, Faz2-3, Faz1-3)

U123< (UV<)

Birinci kademe dusuk gerilim hatasi (Faz1-2-3)

U123<< (UV<<)

ikinci kademe duisiik gerilim hatasi (Faz1-2-3)

Ul>/U2>/U3> (UV>)

Birinci kademe yuksek gerilim hatasi (Fazl, Faz2, Faz3)

Ul>>/U2>>/U3>> (UV>>)

ikinci kademe yuksek gerilim hatasi (Faz1, Faz2, Faz3)

U12>/U23>/U13> (UV>)

Birinci kademe yuksek gerilim hatasi (Faz1-2, Faz2-3,Faz1-3)

U12>>/U23>>/ U13>> (UV>>)

ikinci kademe yiiksek gerilim hatasi (Faz1-2, Faz2-3,Faz1-3)

U123> (UV>)

Birinci kademe yuksek gerilim hatasi (Faz1-2-3)

U123>> (UV>>)

ikinci kademe yiksek gerilim hatasi (Faz1-2-3)

F< Birinci kademe dustk frekans hatasi
F<< ikinci kademe dusiik frekans hatasi
F> Birinci kademe yuksek frekans hatasi
F>> ikinci kademe yiiksek frekans hatasi
Rocof Frekans degisim hatasi

Vektor Kaymasi (VS)

Vektor kayma hatasi

GB (GBE)

Geri besleme hatasi

Remote Trip

Remote Trip butonu

Acil Stop (ES)

Acil stop butonu

Kesici Durum Hatasi (CBE)

Kesici kapatma hatasi




ROCOF (Rate of Change of Frequency), elektrik sistemlerinde frekansin degisim hizini ifade
eder. Yani frekansin zamana gore ne kadar hizli arthgini veya azaldigini gosterir.

ROCOF = df/dt (frekans degisimi / zaman)

Birim: Hz/s (Hertz/saniye)

ROCOF, ozellikle glg sistemlerinde ani Gretim-tiiketim dengesizliklerini tespit etmek icin
kullanihr.

Ornegin:

eBUlyuk bir santral devreden gikarsa = frekans hizli diser

eBuyUk bir yuk devreden gikarsa - frekans hizl yikselir

iste bu ani degisimin ne kadar hizli oldugunu ROCOF &lcer.

Ayar araligi: [0,1]- [5,0] Hz/s Adim: 0.01 Hz

Olgiim hatasi: + 0,05 Hz

Periyot: [4]- [50] Adim: 1

Tepki stresi (Response time): [0,05]- [300,00]s Adim: 0.01s

Elektrik sebekesinde gerilim faz agisinin ani degisimini tespit eden bir koruma yontemidir.
Ozellikle adalanma (islanding) durumlarini yakalamak icin kullanilir.

Calisma mantigi

Sistemin Sebeke ile baglantisi koptugunda Yik ve Uretim dengesi bozulur ve gerilim faz agisi
bir anda kayar (shift eder) . Bu kaymayi tespit etmek igin ;

-Gerilim sinyalinin sifir gegis noktasi (zero crossing) izlenir

-Her periyotta faz agisi hesaplanir

Bir 6nceki periyoda gore agl farki bulunur ve Bu fark ayarlanan degerden buyikse = role
trip verir

2°—=60°- arasinda ayarlanir adim: 0.1°

Role DGA modu, dustk gerilim bobinlerinin glvenli ve nominal g¢alisma kosullari igerisinde
calismasini saglamak amaciyla gelistirilmis bir koruma fonksiyonudur. Sebeke geriliminin bobin igin
tanimlanan galisma araliginin disina ¢ikmasi ve 6nceden belirlenen alt veya Ust esik degerlerinin
astimasi durumunda, bobine giden enerji otomatik olarak kesilir. Bu sayede bobinin gerilim
toleranslari disinda galismasi engellenir; asiri gerilim veya dustk gerilim kaynakli termal ve elektriksel
hasar ile yanma riski ortadan kaldirilir.



74TCS, kesicinin trip (agma) devresini strekli izleyerek ariza durumunda kesicinin agmama sebebini
onceden tespit eden fonksiyondur.

istem, trip bobinine ¢ok kuguk bir kontrol akimi / gerilimi uygular ve devre sirekliligini kontrol eder.
Bu sayede trip devresi icin su durumlar izlenir:

1-Role gikis vermez

Role kontagi calismiyor olabilir ve Problem role igindedir

2-Role gikis verir ama kesici agmaz

Mekanik ariza olabilir (kesici sikismis vb.) ve problem kesici ve diger ara elemanlarin mekanik
sistemindedir

Role gikis verir ama bobin arizalidir

Trip coil agik devre / yanik / kopuk ve problem elektriksel (bobin) arizasidir

74TCS galisama mantig

Acma devresine disik seviyede kontrol akimi génderir

Bu akim devre direnci Gzerinden olusan gerilim strekli kontrol edilir.

Eger akim akiyorsa(gerlim varsa): trip devresi saglikli Akim yoksa(gerilim yoksa): bobin veya kablo
arizal

Elektrik sistemlerinde kalinti gerilim veya rezidlel gerilim olarak adlandirilir. En basit haliyle,
g fazh bir sistemdeki faz gerilimlerinin vektorel toplaminin sifirdan farkh oldugu durumu ifade
eder.

Normal (dengeli) bir calismada bu toplam(vektorel) sifirdir. Ancak su durumlarda Ug olusur:
1.Toprak Arizalari: Fazlardan biri topraga temas ederse sistemin dengesi bozulur ve bir kalinti
gerilim agiga cikar.

2.Dengesiz Yikleme: Fazlara bagli yiklerin birbirinden ¢ok farkli olmasi durumunda meydana
gelir.

3.Harmonikler: Sistemdeki elektriksel kirlilikler nedeniyle olusabilir

Uo = Ua + Ub + Uc (vektorel)

Sistem dengeliyse - toplam Uo = 0

Sistemde dengesizlik varsa - Uq yukselir

Avarlar

Deger sinirda surekli degisimlerden kaynakli alarmlari engellemek icin histerisiz uygulanarak
iki farkh esik ayari kullanilir

eAlarm Aktif (baslatma esigi)

eAlarm Pasif (birakma esigi)

Alarm aktif Uo: [1]-[60] V arasi ayarlanir adim:1V



Bu hata bilgisi, “Dustuk Gerilim 1.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme siresi) saglandigl
durumda gergeklesir.

feknowell

Bu hata bilgisi, “Dustk Gerilim 2.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme suresi) saglandigl
durumda gergeklesir.

feknowell

Bu hata bilgisi, “Yiuksek Gerilim 1.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme siresi) saglandigl
durumda gergeklesir.

feknowell

Bu hata bilgisi, “Yuksek Gerilim 2.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme siresi) saglandig
durumda gergeklesir.

Teknowell

Bu hata bilgisi, “Dustk Frekans 1.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme siresi) saglandigl
durumda gergeklesir.




Bu hata bilgisi, “Yuksek Frekans 1.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme siresi) saglandigl
durumda gergeklesir.

Termik manyetik salterin  pozisyonu
kapali iken input 1 in sinyali kesildiginde bu
hata bilgisi ekrana gelir.

Bu hata bilgisi, “Dustk Frekans 2.

Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme suresi)
durumda gergeklesir.

saglandigi

Bu hata bilgisi, “Yuksek Frekans 2.
Kademe” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme siresi) saglandigl
durumda gergeklesir.

Bu hata bilgisi, “Rocof Monitoring”
(Frekans degisim hizi) koruma parame-
tresinin  kosullari (degeri ve bekleme
stresi) saglandigi durumda gerceklesir.




Bu hata bilgisi, “Ortalama yuksek
gerilim” koruma parametresinin kosullari
(degeri ve bekleme suresi) saglandigl
durumda gergeklesir.

knowell

Bu hata bilgisi, “Vektor kaymasi” koruma

parametresinin  kosullari  (degeri  ve
bekleme siresi) saglandigi durumda
gerceklesir.

knowell

Bu hata bilgisi, TMS ye kapama sinyalinin
gonderilmesinin ardindan Salter pozisyon
bilgisinin gelmemesi durumunda gerceklesir

J

Bu hata bilgisi, “Uzak Scada Agma”
koruma parametresinin kosullari (degeri ve
bekleme siresi) saglandigi durumda
gerceklesir.

knowell

Bu hata bilgisi, TMS ye kapama komutu
“Tekrar Kapama” adedince gonderildikten
sonra Geri besleme sinyali gelmez ise
gerceklesir. Sifirlama islemi ise hem ok
tusuna basarak hemde uzak reset ile
gerceklesir. Acma Devresi Kontroli (74TCS)




Bu hata bilgisi, “Acil stop” butonuna
basildiginda gergeklesir. Sifirlama islemi ise
hem ok tusuna basarak hemde uzak reset
ile gerceklesir.

Ny @
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Bu hata bilgisi, TMS kapali durumdayken
ve “Kontrol Disi Agma” ayari “Pasif” iken
disardan bir etki ile TMS kontrol disi
acildiginda gergeklesir. Sifirlama islemi ise
hem ok tusuna basarak hemde uzak reset
ile gergeklesir.

V/ “Faz Kontrol” Ayarlari icin cihazin Faz-Faz veya
Faz-Notr 6l¢im metodu degistirilebilir

¥ Vab: AB arasi faz-faz 6lcim
Vbc: BC arasi faz-faz 6lgciim
Vca: CA arasi faz-faz 6l¢im
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Voltaj 6l¢imu icin koruma sigortasi(opsiyon)
Sebeke Yonu

Devre kesici(TMS)
inverter/Generator yonu
inverter/Generator

Kapama igin yardimci réle

Acgma igin yardimci role

Kesici Yardimci Kontak(Konum Bilgisi)
Trip (Harici agma igin kullanilir)

Acil stop butonu

Rest(Harici reset igin kullanilir)

Acma bobini

Kapama bobini

Scada agma/kapama (XS1: Acma , XS2: Kapama(max+24vdc),XG:GND)

Modbus Haberlesme
Jenerator giris kontaklari
Olasi yazilim hatalarinda 24Vdc ¢ikisi

Not: Pulse(Kesikli) galisma icin Ment’den Relay-1:0n Pulse, Relay-2: Off Pulse ayarlanmalidir.
Not: SCADA agma,kapama yapmak igin XG kontagina kaynak GND si baglanir.
XS2 (kapama) +24v ile aktif edilir. XS1 (agma) +24v ile aktif edilir.

Not: Rélenin giris ve cikis kontak fonksiyonlari degistirilebilir yapidadir. Projenize uygun sekilde

giris ve cikis kontak ozellikleri ayarlanabilir. Bu baglanti tipinde varsayilan ayarlar kullaniimistir.
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| GENEL BAGLANTI ORNEGI 2

Voltaj 6lctim igin koruma sigortasi(opsiyon)
Sebeke Yonu

Devre kesici(TMS)
inverter/Generatér yonii
inverter/Generator

Kapama igin yardimci role

Acma igin yardimci role

Kesici Yardimci Kontak(Konum Bilgisi)
Trip (Harici agma icin kullanilir)

10. Acil stop butonu

11. Rest(Harici reset icin kullanilir)

12. Acma bobini

13. Kapama bobini

14.  Scada agma/kapama

15. Modbus Haberlesme

16. Jenerator giris kontaklari

17. Olasi yazilm hatalarinda 24Vdc ¢ikisl

LNV WN R

Not: Continious(Strekli) calisma icin ment igerisinden Relay-1: Continious olarak ayarlanmalidir.

Not : Strekli mod ayarlandiginda rolenin enerjisi kesildiginde TMS agma yapar. Otomatik manuel gegisle-
rde TMS agma yapilmasi istendiginde bu mod kullanilabilir.

Not: Rolenin giris ve ¢ikis kontak fonksiyonlari degistirilebilir yapidadir. Projenize uygun sekilde

giris ve cikis kontak 6zellikleri ayarlanabilir. Bu baglanti tipinde varsayilan ayarlar kullaniimistir.

(12 |



| MODBUS RTU

MFR-403 MB, 03 Giris Yazmaglarini Oku (4x) (Read Holding Register) fonksiyon kodu ve parametre
sayfasinda ayarlan Modbus ID’sine gore haberlesme saglar.

MODBUS haberlesmesi icin default parametreleri asagidaki gibidir.
e Baudrate: 9600 bit/s

® Parity: None
e Data Bit:8
e Stop Bit:1

| MODBUS ADRES HARITASI

MB Kayitlan Fonksiyon Kodu




| MODBUS ADRES HARITASI

MB Kayitlari Fonksiyon Kodu
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